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A travers cela, vous bénéficiez de 15 ans d’expérience .
mis en place avantageusement dans un template que DeF?U'S 200,9/ CAPEQ a
nous mettons & disposition. deve|oppe un nouvel

environnent qui repose sur
la librairie Vision Pro

de Cognex. ’,

Un environnement qui reste extrémement ouvert :
- avec la possibilité d'ajouter ou de modifier le code.
® avec la possibilité de mettre en place des caméras de 1 & 50 MégaPixel validées par nos soins.

UNE MISE EN PLACE ACCELEREE GRACE A UN
TEMPLATE COMPLET QUI PERMET :

De gérer jusque 4 feeders.
De déployer une communication Modbus/TCP avec le robot.

De gérer un chargement dynamique des recettes.
D’apprendre une nouvelle référence en moins de 15 minutes grace
a un menu déroulant convivial et
. . N . "
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) D'ajouter des caméras de contréle process en amont ou en
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Un template construit sur
de nombreuses années
d’expériences vous attend
B Y G ‘ pour minimiser le
temps d’ingéniérie
de vos équipes.
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